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    机械人**们可以把精力放在机器人该做什么？手和工具应该放在哪？而不是该怎样实现
所要求的动作。对于具有很多运动部件的复杂的机械结构，机械手实现一种动作，机械臂可以有
不同运动的方法。比如说，人的手臂，手的位置和方向一定时，肘部可以有不同的运动。Actin就
是利用这种运动学的冗长性自动生成智能控制，包括避开碰撞，关节角度的限值。能量小运动和
抵抗环境外力能力比较好化。通过可设置的面向对象的设计，Actin可以应用于多种机器人。它可
以既可以应用于固定式的工业机器人，比如说，工厂自动生产线的机器人。也可以应用于移动式
的机器人，如：家庭和娱乐用机器人、协作机器人。Actin适用于很多种型式关节和手部，它可以
仿真和控制无限个自由度和分支联接的结构。Actin的能力包括:·动态模拟任何台数的机器人·蒙
地卡罗（MonteCarlo)仿真分析·模拟柔性关节·视觉演示机器人·控制系统的表达用可扩展标记
语言。
尽管不会是所有的微机器人命中病灶区域，但是还是会很多微机器人命中目标。湖北医学光学导
航系统厂商

    骨科是手术机器人早涉及的领域之一，也是当前手术机器人研发和产业化发展的热点领
域。骨科手术机器人主要应用于创伤骨科、脊柱外科和关节外科，其中机器人辅助关节置换手术
的普及度相对较高。在日益激烈的竞争格局中，国内企业加大自主研发力度，并获得资本青睐。
基于我国庞大的人口基数、社会老龄化进程的加速、质量医疗资源的逐渐下沉，以及在国家人工
关节集中带量采购政策的推动下，我国骨科手术机器人市场需求有望大量释放，行业将迎来高速
发展。赛道竞争激烈目前，骨科手术机器人领域呈现出多强角力的市场格局。跨国企业布局骨科
手术机器人赛道的有史赛克、强生、捷迈邦美、施乐辉、美敦力等。近年来，国内多家企业也进
军骨科手术机器人领域，如天智航、微创医疗、威高集团、罗森博特等。其中，以骨科手术机器
人为主营业务的天智航是国内该领域的企业；威高集团等多家上市公司近年来不断拓展业务领域，
也开始积极布局研发骨科手术机器人。值得关注的是，不同于跨国企业巨头以收购方式进行赛道
布局，国内骨科手术机器人企业主要通过联合医院、高校和科研机构等，不断加强技术协作，聚
焦自主研发。资本关注度高我国骨科手术机器人行业起步较晚；

湖北医学光学导航系统厂商3D定位或3D位置跟踪可以定义为测量一个或多个在定义空间中相对
于已知位置移动的对象或对象的3D位置和方向。
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    由此，骨科手术机器人，成为各地大型综合医院陆续引进的前沿设备。辽宁省某大型三
甲医院一位骨科教授姜峰（化名）告诉《财健道》，他所在的医院在过去几年里，已经完成数百
例机器人辅助骨科手术，此前主要集中在脊柱领域，今年在关节置换手术中也开始尝试机器人辅
助。“医院有计划，关节手术机器人肯定要引进，因为那是未来医学科技发展的必然趋势。”他
谈到。“去年11月时，国内关节手术机器人领域还有史赛克的MAKO一款获批，而今年2月我们已
有国产机器人上市，能够与之同台竞技。”北京某三甲医院骨科**也认为，当前正处于国内手术
机器人产业的培育期，也是产业发展需要助力的关键时期，不能因为现在还不够成熟，就打击或
者放弃技术创新进步。但假若抛开支持重要前沿技术的发展和迭代不谈，业内也有声音指出：现
阶段，骨科手术机器人还无法与临床“刚需”画上等号。所谓“刚需”，通俗地说，就是患
者“没你不行”，无论是临床使用多年难以替代的，还是填补了此前未被满足的临床需求，都作
数。不少相关人士认为，骨科手术机器人=小众市场的“奢侈品”，不应由国家医保基金来买单，
而是少数有条件患者的“自选项”。

    中国半导体一直是在冒着敌人的炮火匍匐前进，如今，敌人的炮火越来越凶猛。围追堵
截中，除了外部的压力外，芯片困境的内部根源是什么？据天眼查显示，百度、阿里、腾讯、B站、
滴滴、360等纷纷陆续变更了自己的经营范围，并不约而同地增加了电信业务的板块。“芯片不是
的，但是没有芯片万万不能。”在2019世界半导体会议期间，SEMI全球副总裁、中国区总裁居龙
这样形容芯片的重要性。不过，在这一关键领域，中国人才的储备却远远跟不上行业的发展。据
不完全统计，我国目前在建集成电路生产线25条以上，《中国集成电路产业人才白皮书
（2017-2018）》指出，到2020年前后，我国集成电路行业人才需求规模约72万人左右，而我国现
有人才存量40万人，人才缺口将达32万人。巨大的缺口直接导致企业抢人大战。上海市集成电路
行业协会秘书长徐伟指出，由于产业迅速发展，人才缺口巨大，国内企业想方设法吸引人才，特
别是制造业，造成恶意竞争现象，并导致企业用人成本急剧攀升。“现在互相挖人的情况很严重，
所以我们这个行业同类型的技术人员成本实际上比海外成本高。
这种光对人眼是不可见的，其强度对于人类工作来说是安全的。

    通过AI算法和TPU芯片，人类成功重建了果蝇大脑神经元的3D模型。这项成果意味着人
类对于脑科学的研究更进了一步。新研究的论文已经发表在《细胞》杂志上。论文：日，谷歌与
霍华德·修斯医学研究所（HHMI）珍妮莉亚研究园区（JaneliaResearchCampus）以及剑桥大学展开
合作，共同在细胞杂志上发表了论文 《 A u t o m a t e d R e c o n s t r u c t i o n o f a S e r i a l -
SectionEMDrosophilaBrainwithFlood-FillingNetworksandLocalRealignment》，深入果蝇大脑的所
有神经元和突触。为了生成详尽的大脑图像，研究人员使用了多达7062个大脑切片，共计2100万
张图片——其背后使用的算法和硬件可谓强大。谷歌AI负责人，计算机大神JeffDean点评了这项
研究：TPU带你飞！这一连接组学研究有望加速人类对于果蝇——乃至所有生物学习、记忆和感知
方面的研究。目前该成果已开源，人们可以在Neuroglancer上对果蝇的大脑进行3D预览。这项研
究的作者之一、Janelia研究组长DaviBock表示：「此前人类从未对果蝇大脑实现神经元连接级别
的成像。」这种级别的细节是绘制大脑电路的关键——只有获取精确的神经元连接网络，我们才
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能了解果蝇行为的生成机制。连接组学研究的目标是绘制大脑的「接线图」。
来自这些传感器的数据，将被用于创建身体内部结构的图像。湖北医学光学导航系统厂商

测量物体的3D位置和方向时，会测量六个自由度(6DOF)：3个位置坐标和3个角坐标。湖北医
学光学导航系统厂商

    骨科是手术机器人早涉及的领域之一，也是当前手术机器人研发和产业化发展的热点领
域。骨科手术机器人主要应用于创伤骨科、脊柱外科和关节外科，其中机器人辅助关节置换手术
的普及度相对较高。在日益激烈的竞争格局中，国内企业加大自主研发力度，并获得资本青睐。
基于我国庞大的人口基数、社会老龄化进程的加速、质量医疗资源的逐渐下沉，以及在国家人工
关节集中带量采购政策的推动下，我国骨科手术机器人市场需求有望大量释放，行业将迎来高速
发展。赛道竞争激烈目前，骨科手术机器人领域呈现出多强角力的市场格局。跨国企业布局骨科
手术机器人赛道的有史赛克、强生、捷迈邦美、施乐辉、美敦力等。近年来，国内多家企业也进
军骨科手术机器人领域，如天智航、微创医疗、威高集团、罗森博特等。其中，以骨科手术机器
人为主营业务的天智航是国内该领域的企业；威高集团等多家上市公司近年来不断拓展业务领域，
也开始积极布局研发骨科手术机器人。值得关注的是，不同于跨国企业巨头以收购方式进行赛道
布局，国内骨科手术机器人企业主要通过联合医院、高校和科研机构等，不断加强技术协作，聚
焦自主研发。资本关注度高我国骨科手术机器人行业起步较晚。
湖北医学光学导航系统厂商

位姿科技（上海）有限公司办公设施齐全，办公环境优越，为员工打造良好的办公环境。致
力于创造***的产品与服务，以诚信、敬业、进取为宗旨，以建Atracsys,PST产品为目标，努力打
造成为同行业中具有影响力的企业。我公司拥有强大的技术实力，多年来一直专注于业务所属领
域：手术导航、手术机器人研发、医疗机器人研发、虚拟仿真、虚拟现实、三维测量等科研方向
重点销售区域：北京、上海、杭州、苏州、南京、深圳、985高校、211高校集中地 业务模式：进
口欧洲精密仪器、销往全国科研机构或科研公司（TO  B模式） 我们的潜在用户都是科研用户(医
疗机器人研究方向、虚拟仿真研究方向)，具体包括：985高校、中科院各大研究所、三甲医院中
的科研部门、手术机器人研发公司（包含大型及创业型公司）、211高校、航空航天集团、飞机汽
车等制造业研发部门、机器人测量、医疗器械检测所等。的发展和创新，打造高指标产品和服务。
位姿科技始终以质量为发展，把顾客的满意作为公司发展的动力，致力于为顾客带来***的手术导
航，手术机器人，医疗机器人，光学定位仪器。


